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モータードライバー
基板のシルクＵ１

取付方向注意
目印：切り欠き



１Ｋ
R5,R6

１0Ｋ
R1,R2,R4,R9,R10,R11

金属皮膜抵抗  Ｋ=1000 単位Ω

300
R3,R7

3.3Ｋ
R8

モジュール抵抗
330
RN1,RN2

Polyfuse
F1

可変抵抗
20K
RV1

水晶発振子
16MHz
Y1









積層セラミックコンデンサ
0.1μＦ マイクロ ファラッド
 10−6倍（= 百万分の一、
0.000001倍）
C4,C5,C10

メタライズドポリエステル
コンデンサ
0.01uF
C6







U3 音声IC
方向注意
切り欠き



J3,J4,J5,J6
方向注意

J7,J8

J14
方向注意

J12

J9

裏面 CPU基板接続用
Ｕ２

裏面
J1,J2

U6







CPU基板接続用 ビーズ不要



J2 J1

注意 シルクの裏面に取り付けること



電解コンデンサ
470ｕＦ
C1,C2,C3

電解コンデンサ
C6 : 0.01uF 
C7 : 1uF
C8 : 10ｕＦ



TP1 メッキ線ジャンパー

TP2 メッキ線ジャンパー

JP1 メッキ線ジャンパー





LED1 緑 LED2 赤
足の長いアノードが＋

電源スイッチと
ＤＣジャック
J10 

温度湿度
U4
取付方向
写真参照



四角い穴 多数



時計モジュール
Ｕ６裏面

時計モジュール
Ｕ６表面



時計モジュール
Ｕ６表面
５ピン

方向注意


